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NOTA de PRENSA

La informatica espanola reunida en Zaragoza
expone sus logros v reivindica su lugar

El Congreso Espafiol de Informéatica CEDI 2007 abre su 22 edicion en Zaragoza
poniendo de manifiesto el alto nivel alcanzado por los investigadores
espafioles, a pesar de la escasez de inversiones. La investigacion espafiola en
Informatica ocupa el 5° lugar en Europa con tan sélo el 3.8% del presupuesto
total de investigacién, frente al 14% de media en la UE o el 39% en EEUU.
Estos datos contrastan con la continua referencia social y politica a la
necesidad de mas recursos y mas inversiones en tecnologias de la
informacion. Segun el Consejo de Universidades, sumando los profesores
adscritos a las tres areas de informética, el nUmero sobrepasa escasamente los
1600, un escaso 3,5% del total de profesores para un total de unos 90.000
alumnos en 2006. Por ejemplo, las areas de Mateméticas llegan al 6% de todos
los profesores, mientras Unicamente 7.200 alumnos la estudian, Fisica tiene el
5,2% con tan solo 9.000, Biologia tiene el 6,6% de los profesores, con 25.000 ,
Economia el 8,5%, Historia el 6%, Filologia el 6,2%, Arte el 3,5% (mas que la
Informética) etc.

La Ceremonia de Apertura ha tenido lugar en la Sala Mozart del Auditorio de
Zaragoza con la presencia de la Consejera de Ciencia y Tecnologia del Gob.
de Aragon, el Rector de la Universidad de Zaragoza y el Consejero de
Presidencia y ler Teniente de Alcalde de Zaragoza.

NOTA de PRENSA

Los robots espanoles se daran cita manana 12 de
Septiembre en el Auditorio de Zaragoza
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* La 3" edicion de “La Robocup espafiola”, Campeonato de futbol de robots, se
celebrara el proximo 12 de septiembre en la Sala Hipdstila del Auditorio de Zaragoza
(C/ Eduardo Ibarra,3) a partit de las 18:30h, seguida a continuacién de una
demostracion de multirobots de intervencion.

ROBOCUP

Repitiendo la experiencia del CEDI 2005, se celebrara la 32 edicién de la Robocup espafiola
(http://www.robocupspain.es/index.php/RoboCup_Spanish_Open 2007).

Consistente en una liga de fatbol entre robots de distintas categorias que por medio de
programas de inteligencia artificial juegan de forma auténoma.

Los equipos constan de cuatro robots de cuatro patas (Sony AIBO's) que compiten entre ellos,
con un portero y el resto puede moverse libremente por todo el campo. Los robots son
completamente autbnomos y no esta permitida la intervencion humana. Emplean redes
inalambricas para comunicarse entre ellos y con el arbitro del juego.

El juego consta de dos partes de 10 minutos en los cuales el tiempo se para cuando hay un gol
o0 alguna situacion que lo requiera (bloqueo de algun robot). Con un descanso de 10 minutos en
el que los equipos pueden sustituir robots o cambiar la programacién de los mismos. Sélo se
recurrird a los penaltis en la final, en caso de empate.

Este afo esta prevista la incorporacion de otra categoria la de pequefios robots sin patas que
compiten igual que los anteriores de forma autbnoma.

Hasta la fecha esta confirmada la asistencia de equipos de Portugal (Universidad Técnica de
Lisboa) y Espafia (Universidades de Murcia, Rey Juan Carlos, Alicante, Girona y Rovira i
Virgili).

EQUIPOS MULTI-ROBOT DE INTERVENCION

El Grupo de Robdtica de la Universidad de Zaragoza esta trabajando en diferentes
ambitos de la robdtica moévil y de equipos multi-robot. Con motivo de la celebracion en
Zaragoza de 2° Congreso Internacional de Informatica (CEDI 2007) el dia 12 de
Septiembre se desarrollaran demostraciones con equipos de robots y sistemas de
percepcion en la Sala Hipostila del Auditorio, sede del Congreso de 18:30 a 20h. Se
presentardn robots que navegan autbnomamente en un entorno natural, capaces de
hacer el seguimiento de personas u otros vehiculos, asi como un sistema de vision
portétil capaz de reconocer el entorno y localizarse de forma automética.

Los robots moviles en la actualidad estan siendo utilizados en multiples aplicaciones
de la denominada robética de servicio. Algunas de estas aplicaciones son las
operaciones de rescate en desastres o0 accidentes, limpieza de edificios, exploracion
de nuevos espacios en la tierra o en otros planetas, asistencia a discapacitados, por
citar algunas de ellas.
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Basicamente un robot mévil es un vehiculo con capacidad desplazarse
auténomamente con minima intervencion humana y con capacidades de percepcion
del entorno avanzadas mediante sensores de vision, distancia o tacto. La utilizacion de
equipos de robots autbnomaos que colaboran en una mision facilita y acelera el
cumplimiento de la misma.
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