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‘ ACTIVIDAD

CEDI 2007

HORA SALA UBICACION
® MARTES 11 DE SEPTIEMBRE DE 2007
19:30 Acto de inauguracién del CEDI Mozart Auditorio
20:00 Conferencia inaugural: “The Microprocessor Ten Years from Now: Why it is Mozart Auditorio
Relevant to all Informatics”; Prof. Yale Patt
2115 “Grupo Folklérico El Pilar” y Recepcién Mozart Auditorio
® MIERCOLES 12 DE SEPTIEMBRE DE 2007 -
12:45 Mesa Redonda I: La situacién y el futuro de la Investigacion (en Mozart Auditorio
Informatica) en Espafia
21:00 Recepcién en el Excmo. Ayuntamiento de Zaragoza Ayuntamiento
™ JUEVES 13 DE SEPTIEMBRE DE 2007 -
12:45 Mesa Redonda II: Carrera profesional en informatica ;Influye ser mujer? Mozart ‘ Auditorio
21:30 Entrega Premios de Informética (Cena de Clausura) Finca Sansui
®m VIERNES 14 DE SEPTIEMBRE DE 2007 -
12:45 Mesa Redonda III: Futuras ediciones del CEDI y actividades inter-congreso Mozart Auditorio
13:30 Clausura Mozart Auditorio
16:30 Visita guiada a la ciudad
W Actividades Especificas del Simposio
SESIONES
HORA ‘ SESION ‘ TITULO DE LA SESION SALA UBICACION
® MIERCOLES 12 DE SEPTIEMBRE DE 2007
11:00-12:30 Conferencia Invitada: Eduardo Nebot Sala 11 Auditorio
ACFR Universidad Sydney
16:30-18:00 12-3 Robética de Manipulacién Sala 11 Auditorio
18:30-20:00 12-4 Demos Sala 11 Auditorio
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® JUEVES 13 DE SEPTIEMBRE DE 2007 _
9:00-10:30 13-1 Robdtica Mdvil Sala 11 Auditorio
11:00-12:30 13-2 Robdtica Aérea y Submarina Sala 11 Auditorio
16:30-18:00 13-3 Robética y Visién Sala 11 Auditorio
18:30-20:00 13-4 Robdtica Médica y Asistencial Sala 11 Auditorio
W VIERNES 14 DE SEPTIEMBRE DE 2007 _
9:00-10:30 14-1 Robots Articulados Sala 11 Auditorio
11:00-12:30 14-2 Humanoides Sala 11 Auditorio

B Actividades Cruzadas y Recomendadas

- VIIl Workshop de Agentes Fisicos WAF'2007

B Contenido de las Sesiones

M Conferencia invitada
12-09-2007 / 11:00-12:30 / SALA 11 / AUDITORIO

Sistemas Auténomos a Gran Escala
Eduardo M. Nebot / Australian Centre for Field Robotics, Universidad de Sydney

M Sesién 12-3: Robética de manipulacién
12-09-2007 / 16:30-18:00 / SALA 11 / AUDITORIO

Telemanipulacion asistida
Josep Amat / Universidad Politécnica de Catalufa

Manipulacién inteligente en aplicaciones de ensamblado y desensamblado automatico
Fernando Torres / Universidad de Alicante

Los Nuevos Retos de la Manipulacién Robética: caso de estudio del Robot de Servicios de la UJ!
Pedro J. Sanz / Universidad Jaime |

M Sesion 13-1: Robética Mévil
13-09-2007 / 9:00-10:30 / SALA 11 / AUDITORIO

Navegacién cooperativa de equipos de robots en red
Luis Montano / Universidad de Zaragoza

Modelado del Entorno en Robdtica Mévil
Javier Gonzélez y Cipriano Galindo / Universidad de Mélaga

SLAM monocular en entornos grandes
Juan D.Tardds / Universidad de Zaragoza
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M Sesién 13-2: Robética Aérea y Submarina
13-09-2007 / 11:00-12:30 / SALA 11 / AUDITORIO

Vehiculos aéreos no tripulados para uso civil. Tecnologia y aplicaciones
Antonio Barrientos / Universidad Politécnica de Madrid

Sistemas multi-robot y su integracion con redes inalambricas de sensores y actuadores
Anibal Ollero / Universidad de Sevilla

10 afios de robética submarina en la UdG
Pere Ridao / Universidad de Gerona

M Sesion 13-3: Robética y Visiéon
13-09-2007 / 16:30-18:00 / SALA 11 / AUDITORIO

Caracteristicas Visuales y Control de Movimiento
Carlos Sagiiés / Universidad de Zaragoza

Robotica Ubicua en Entornos Urbanos
Alberto Sanfeliu / Universidad Politécnica de Cataluia

Control Visual. Aplicacién a robots auténomos
José Maria Sebastian y Zdniga / Universidad Politécnica de Madrid

M Sesion 13-4: Robética Médica y Asistencial
13-09-2007 / 18:30-20:00 / SALA 11 / AUDITORIO

La automatica y la robética aplicada a la medicina
Victor Fernando Mufioz / Universidad de Malaga

Silla de ruedas inteligente adaptada a personas con discapacidades motoras y cognitivas.
Javier Minguez / Universidad de Zaragoza

La Robética en la mejora de los procedimientos quirdrgicos. El quiréfano experimental del Parc
Tauli de Sabadell

Alicia Casals / Universidad Politécnica de Catalufa

M Sesion 14-1: Robots Articulados
14-09-2007 / 9:00-10:30 / SALA 11 / AUDITORIO

Prensién de objetos en robética
Raul Suérez / Universidad Politécnica de Cataluia

Desarrollos de robots caminantes y escaladores en el IAI-CSIC
Pablo Gonzdlez / Instituto de Automatica Industrial

Disefio y control de robots flexibles
Vicente Feliu / Universidad de Castilla-La Mancha

M Sesion 14-2: Humanoides
14-09-2007 / 11:00-12:30 / SALA 11 / AUDITORIO

Robots Personales
Miguel A. Salichs / Universidad Carlos 11l
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Experiencias en robética social. Interaccion, motivacion y aprendizaje
Eduardo Zalama / Universidad de Valladolid

Humaniodes
Carlos Balaguer / Universidad Carlos Il



